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Abstract 



Articulated bed underframe comprising a rigid lower frame 1 , an articulated upper frame 2. which is formed by a central part 3. integral 
with the rigid frame, by a head part 4 articulated to one end of the central part 3 and by a leg part 6 articulated to the other end of the 
latter, means for angular displacement of the head 4 and leg 6 parts with respect to the central part 3 and means 17 for driving these 
means. The displacement means comprise a mechanism 14 for transmitting angular movement to the head part 4, a mechanism 18, 19 
for transmitting movement to the leg part, means 21 for linking these mechanisms, the ini tial act ion for increasing the inclination of the 



head part 4 being delayed with respect to that of the leg part 6 of the articulated frame 2. 
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(57) Sommier articulS comprenant un cadre inf^rieur riglde 1« 
un cadre sup^'eur 2 articule form^ d'une paitie centrate 3« 
solidaire du cadre rigide. d'une partie de tete 4 articuI6e d une 
extr^mhd de la partie centrale 3 et d'une partie de jambes 6 
articui^e d I'autre extrSmitS de celle-cl des moyens de d£p1a* 
cement angulaire des parties de tSte 4 et de jambes 6 par 
rapport d !a partie centrale 3 et des moyens 17 d'entralnement 
de ces moyens. Les moyens de d^placement comportent un 
mScanisme 14 de transmission de mouvement angulaire d la 
partie de t§te 4. un m^canisme 18, 19 de transmission de 
mouvement d la partie de jambes, des moyens 21 de liaison 
de ces m^canismes. Taction initiale d'accroissement dlnclinai- 
son de la partie de tSte 4 Stant retard^e par rapport d cdle de 
la partie de jambe 6 du cadre articul6 2. 
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La prasente inver^tion est relative aux 
sommiers pour lits et se rapporte plus particulie- 
rement aux sommiers articules. 

On connait des sommiers articules formes de 
5 plusieurs parties articulees les unes par rapport aux 
autres et inclinables simultanement ou successive* 
ment . 

De tels sommiers font generalement appel a 

des mecanismes d ' articulation et d ' actionnement de 
10 construction complexe rendant leur prix de revient 
eleve . 

En outre, la complexite des organes entrant 
dans la construction de tels sommiers les rend en- 
combrants et lourds. 

15 Enfin, la plupart des sommiers articules 

existants presentent des dimensions differentes des 
dimensions standard des materiels de literie classl- 
ques de sorte qu'il etait jusqu*^ ce jour pratique- 
ment impossible de monter dans un lit, un sommier 

20 articul^, a la place d'un sommier ordinaire. 

L*invention vise a remedier a I'ensemble de 
ces inconvenients en creant un sommier articule qui 
soit d'une construction relativement simple et de ce 
fait d'un faible prix de revient et qui du fait de ses 

25 dimensions, puisse etre substitue a un sommier ordi- 
naire. 

Elle a done pour ob^et un sommier articule 
comprenant un cadre inferieur rigide supportant un 
30 cadre superieur articule forme d'une partie centrale 
fixe, solidaire du cadre rigide, d*une partie de tete 
articulee & une extremite de la partie centrale et 
d'une partie de jambes articulee a I'autre extremite 
de la partie centrale, des moyens de transmission de 
mouvements angulaires des parties de tete et de jambes 
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par rapport a la partie centrale et des moyens d'en- 
trainement desdits moyens de transmission, caracterise 
en ce que lesdits moyens de transmission des mouve* 
ments angulaires comportent un mecanisme de transmis- 
5 sion de mouvement angulaire a la partie de tete du 
cadre superieur, un mecanisme de' transmission de 
mouvement a la partie de lambes du cadre, superieur, 
des moyens de liaison de ces deux mecanismes entre 
eux. l"action initiale d ' accroissement d ' xnclinaison 

10 du mecanisme de transmission de mouvement a la partie 
de tete etant retardee par rapport a celle du mecanis* 
me de transmission de mouvement a la partie de jambes 
du cadre articule. 

L' invention sera mieux comprise a I'aide de 

15 la description qui va suivre, donnee uniquement a 
titre d'exemple et faite en se referent aux dessins 
annexes « sur lesquels : 

la Fig. 1 est une vue en elevation d'un 
sommier articule suivant 1' invention, represents a 

20 plat; 

- les Fig. 2 a 5 sont des schemas represent 
tant diver ses positions d ' utilisation possibles du 
sommier articule suivant 1' invention; 

la Fig ,6 est une vue partielle en coupe a 
25 plus grande echelle. du mecanisme d ' actionnement du 
sommier suivant 1" invention en position a plat; 

- la Fig. 7 est une vue analogue a celle de 
la. Fig. 6 representant les positions de divers organes 
du mecanisme pour une position du sommier correspon- 

30 dant a celle de la Fig. 2; 

- la Fig. 6 est une vue analogue a celles des 
Fig. 6 et 7 montrant les divers organes du mecanisme 
dans des positions correspondant a la position du som- 
mier represente a la Fig. 4; 
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la Fig. 9 est une vue analogue a celle des 
Fig. 6 a 8, montrant les positions des divers organes 
du mecanisme pour une position du sommier correspon- 
dant a celle de la Fig. 5. 
5 Le sommier articule suivant 1' invention 

comporte un cadre inferieur 1 rigide qui supporte un 
cadre superieur 2 articule. Les cadres 1 et 2 sont 
realises a partir de 1* assemblage d' elements metalli- 
ques formes de cornieres en U ou de tubes de section 

10 rectangulaire. Le cadre superieur 2 comporte une 
partie central© 3 fixee au cadre inferieur 1 par des 
piliers lateraux 5. A une extremite de la partie 
centrale 3 est articulee une partie de tete 4 tandis 
qu'a I'extremite opposee de la partie centrale 3 est 

15 articulee une partie de jambes 6 formee d'une partie 7 
de jambes proprement dite a I'extremite de. laquelle 
est en outre articulee une partie 8 de pieds. Les 
articulations entre les diverses parties du cadre 
superieur soht assurees par des charnieres 9. 

20 Le cadre inferieur 1 presente a ses extremi- 

tes des entretoises 10 et 11 d'appui pour les extre- 
mites de tete et de pieds du cadre superieur 2 lorsque 
le sommier se trouve eh position horizontale. II 
comporte 6galement une entretoise 12 destinee a 

25 supporter dans cette position a plat I'extremite de la 
partie de jambe 7 a proximite de son articulation sur. 
la partie de pieds 6 du cadre superieur. 

Le mecanisme d * actionnement du sommier com- 
porte un premier mecanisme de transmission du mouve- 

30 ment angulaire a la partie de tete 4 par rapport a la 
partie centrale fixe 3. 

Ainsi qu'on peut le voir plus en detail aux 
Fig. 6 a 9, ce mecanisme comporte un levier angulaire 
14 dont les bras 15 et 1 6 font entre eux un angle 
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obtus* Par sa partie centrale. le levier 14 est monte 
oscillant sur la partie de tete 4 du cadre superieur 
2, a proximite de son extremite articulee sur la pa- 
rtie centrale fixe 3. Le bras 15 du levier 14 est ar- 
ticule a son extremite libre sur I'extremite d'une ti- 
ge 172. verin d ' actionnement 17 qui, dans le^pre- 

sent exemple est un verin electrique. 

Comme le montre la Fig.l. le corps du verin 

17 est articule a son extremite opposee sur une chape 

18 portee par le cadre inferieur 1 du sommier, L* ex- 
tremite du bras 16 du levier coud4 14 est libre. Elle 
est destinee a exercer une. poussee sur la partie de 
tete .4 du cadre 2 pour provbquer un relevement de 
celle-ci sous 1' action du verin 17. Ainsi qu'on peut 
le voir aux Fig-1 et 6. sur lesquelles on voit la tige 
17J. du verin 17 dans une position totalement sortie 
correspondant a la position de repos du m6canisme. le 
bras IB du levier coude 14 ne se trouve pas en contact 
avec la partie de tete 4 du cadre articule 1 . Par 
consequent, au debut du mouvement de retrait de la 
tige 175. a I'interieur du corps du verin 17. il y a 
deplacement du levier 14 sans entrainement de la 
partie de tete 4 jusqu'.a'ce que le bras 16 du levier 
14 vienne en contact avec cette partie de tete, comme 
represents a la Fig. 7. Cette possibilite de deplace- 
ment angulaire du levier coude 14 sans entrainer la 
partie de tete, est exploitee suivant 1' invention pour 
provoquer un leger relevement de la partie de jarobes 6 
a I'aide d'un mecanisme de transmission de mouvement 
qui va etre decrit ci-apres. 

La partie de jambes 7 . 8 du cadre superieur 
est reliee au cadre inferieur rigide 1 par I'interme- 
diaire de deux biellettes 18,19 articulees entre elles 
au moyen d ' un axe 20 sur lequel est egalement articu- 
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lee par I'une de ses extremites une tige de liaison 21 
dont 1' autre extremite est articulee en un point 22 du 
bras 15 du levier coude 14 intermediaire entre le 
point d ' articulation du bras 15 avec la tige 17at du 
5 verin 17 et le point 14j. d ' articulation du levier 14 
sur la partie de tete 4 du cadre pliable 2. L'extrSmi- 
te de la biellette 18 opposSe a son point d' articula- 
tion 20 avec la biellette 19 est articulee sur la 
partie de :jambes 7 du cadre superieur 2 tandis que 

10 I'extremite de la biellette 19 opposee a son point 
d ' articulation 20 est articule en un point du cadre 
inferieur rigide 1. L * articulation de la biellette 18 
sur la partie de jambes 7 est assuree par I'interme- 
diaire d*une biellette supplementaire 18a. servant de 

15 support a la partie de jambes 7 dans les conditions 
normales de f onctionnement et constituant un organe de 
securite conl^jre les coincements lors des mouvements de 
descente du sommier. L' ensemble du mecanisme d' action- 
nement qui vient d'etre decrit est dispose suivant le 

20 plan de symetrie longitudinal du sommier. 

II est en outre pourvu d*un certain nombre 
de moyens de reglage. Le bras 16 du levier coude 14 
est pourvu a son extremite libre d'une vis 23 de re- 
glage de la course angulaire libre que peut parcourir 

25 le bras 16 avant d'entrer en contact avec la partie de 
tete 4 du chassis articule (Fig. 6). 

Par ailleurs, la tige 21 de liaison entre le 
levier coude 14 et les biellettes 18 et 19 est consti- 
tuee de deux parties 24,25 dont les extremites 28,27 

30 presentent des filetage de pas contraires et sont 
reunies entre elles par un manchon 28 correspondant 
filets interieurement . Un tel agencement permet de 
regler 1* amplitude de deplacement angulaire des biel- 
lettes 18 et 19 et par consequent la valeur du depl- 
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cement en hauteur de la partie de ^ambes 7 du chassis 
articule 2. 

Les biellettes 18 et 19 sont pourvues de 
trous respectifs 30.31 destines a recevoir X*axe d'ar* 
5 ticulation 20 de facon a modifier leurs longueurs uti- 
les correspondantes pour ' repondre a un besoin ^ventuel 
de reglage du deplacement en hauteur de la partie de 
jambes 7 du chassis 2. 

L' ensemble est en-fin complete par un dispo- 

10 sitif 32 d ' emmagasinage d'energle constltue par un 
ressort pneumatique articule d'une part a I'extremite 
de bras 15 du levier coude 14 et de la tige 17a. du 
verin electrique 17 et d'autre part sur le chassis 
fixe 1 . Le chassis articule 2 supporte des lattes en 

15 bois non representees. 

Le f onctionnement .du sommier ar'ticule qui 
vient d'etre decrit est le suivant. On suppose que le 
sommier se trouve initialement dans sa position horl- 
zontale representee aux Fig.1 et 6. Dans cette posl- 

20 tlon, la tige I7it Clu verin electrique 17 se trouve 
dans sa position d' extreme sortie, de sorte que le 
bras 16 du levier coude 14 est decale d'un certain 
angle par rapport a la partie de tete 4 du chassis 
articule 2. Par ailleurs« les biellettes 18 et IS de 

25 transmission des mouvements a la partie de jambes et 
de pieds 7 et 8 se trouvent dans la position repre- 
sentee a la Fig. 6. Lorsque I'on actlonne le verin 
electrique 17, la tige 17a. de celui-ci commence a 
rentrer entrainant avec elle en rotation le bras 15 du 

30 levier coude 14 et de ce fait la tige 21 de liaison 
avec les biellettes 18 et 19. Au debut du deplacement 
angulaire du l.evier coude 14, le bras 16 ne se trouve 
pas encore en contact avec la partie de tete 4 du 
chassis articule 2. de sorte que la partie de tete 
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reste immobile. En revanche, la traction exercee par 
la rotation du bras de levier 15 sur la tige de 
liaison 21 provoque un deplacement angulaire des 
biellettes 18 et 19 et par consequent 1' augmentation 
de r angle que font entre elles ces biellettes. Cette 
variation d' angle provoque le deplacement de la partie 
de jambes 7 du chassis articule qui commence a 
s-in-cliner par rapport a la partie fixe 3. Lorsque le 
bras 16 du levier coude 14 vient en contact avec la 
partie de tete 4 comme reprisente a la Fig. 7. la 
partie de 'jambes 7 a atteint une inclinaison 
correspondent a la position du chassis articule 
represents a la Fig. 2- La partie de pieds 8 du chassis 
articule qui se trouve dans le prolongement de la 
partie de jambes 7 reste horizontale sous 1* action 
d'un m6canisme i paralUlogramme diformabl. represents 
sch^matiqueme.nt . i la Fi9.7 -t comprenant deux 
biellettes 33 articuUes d'une part sur une ferrure 34 
liee au cadre fixe 1 et d'autre part en un point de la 

partie de pieds 8. 

Ensuite, comme reprSsente 4 la Fig. 8, la 
traction du verin 17 sur la tige 17a provoque la ro- 
tation du levier coud6 .14 et le bras 16 de ce levier 
entraine dans son deplacement angulaire autour des 
charnieres 9. la partie de tete 4 par rapport k la 
partie centrale fixe 3. La partie de jambes 7 6gale- 
ment entrainSe par 1' intermedia ire de la tige de 
liaison 21 et continue k s'indiner par rapport a la 
partie centrale 3 en raison du deploiement des biel- 
lettes 18 et 19. pour atteindre son inclinaison maxi- 
male lorsque ces biellettes sont alignees. 

Lea divers 6l6ments du chassis supSrieur du 
sommier occupent alors des positions repr4sent6es i la 
Fig . 4 . 

Si I'on actionne une nouvelle fois le v6rin 
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17, sa tige 17j. continue son deplacement de retrait et 
provoque par 1 ' intermediaire du levier coude 14, la 
venue de la partie de tete 4 du chassis articule dans 
Xa position representee a la Fig. 5. Les elements du 
mecanisme d ' actionnement occupent des positions rela- 
tives representees a la Fig. 9. On voit que dans cette 
position. les parties de jambes et de pieds 7 et fl 
sont legerement abaissees car les biellettes 18 et 19 
ont franchi leur point d'alignement et font maintenant 
un angle obtus avec de& inclinaisons de sens oppose 
aux inclinaisons qu'elles avaient notamment aux Fig. 6 
et 7, 

Bien entendu, le sommier peut prendre toutes 
les positions iritermediaires entre les positions re- 
presentees aux Fig.1 a 5; il suffit a cet effet d'ac- 
tionner le verin 17 afin de placer le sommier dans Xa 
position requise. 

Lors de Xa redescente des divers elements du 
chassis articule vers la position horizontale. la tige 
17a. du verin 17 opere un mouvement de sortie hors du 
corps du verin et provoque un emmagasinage d'dnergie 
en poussant sur Xe ressort pneumatique 30. Cette 
energie sera aXors disponibXe en vue de contribuer a 
un mouvement de montee uXterieure et s'ajoutera a 
X' energie delivree par le verin 17, 

La partie de tete 4 etant articulee libre- 
ment. au moyen des charnieres 9 sur la partie centraXe 
3 du chassis superieur 2. si. Xors d'un mouvement de 
descente. provoque par Xa rotation du levier coude 14 
sous X'effet du depXacement de Xa tige de verin 17a.. 
un obstacle se trouve sur la trajectoire de la partie 
de tete 4, celle-ci sera arretee dans son mouvement de 
descente par 1' obstacle sans exercer sur celui-ci 
d- autre effet que celui de son poids et eventuellement 
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du polds de la personne couchee sur le sommxer. La 
tige 17a. du verin 17 continuant a sortir, provoque 
1 ' entrainement du levier coude 14 mais celui-ci n'e- 
tant lie la partie de tete 4 que dans le sens de la 
5 montee, il n'y aura aucun effet de coincement de 
1' obstacle qui pourra alors etre degage par un simple 
soulevement de la partie de tete 4. 

La biellette supplementaire 18j. constitue un 
organe de securite dont le f onctionnement vis a vis de 

10 la partie de jambes 7 et de pieds 8 est analogue a 
celui de I'organe 14 lie a la partie de tete 4. 

L ' agencement qui vient d'etre decrit. du 
fait qu'il occupe une position comprise entre les 
batis inferieur et superieur du sommier, peut etre 

15 aisement inclus dans les dimensions exterxeures du 
sommier qui peut done etre realise de maniere a 
satisfaire ajux normes dimensionnelles des articles de 
literie stan- 
dard, 

20 Le fait de n'utiliser qu'un seul verin 

electrique comme organe principal d ' entrainement rend 
le sommier suivant 1* invention d'un prix de revient 
suffisamment bas pour qu'.on puisse envisager son uti- 
lisation non seulement dans les services hospitallers 

25 mais egalement pour equiper des lits a usage quoti- 
dien. 

Dans le present exemple, on utilise comme 
dispositif d ' entrainement un verin 6lectrique. On 
comprendra que ce dispositif peut egalement etre 
30 constitue par un verin hydraulique ou autre. 

De meme. le dispositif. 32 d * emmagasinage 
d'energie peut etre constitue par un simple ressort 
helico'idal de compression. 
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1 . Sommier articule comprenant un cadre 
inferieur rigide M) supportant un cadre superieur (2) 
articule forme d'une partie centrale (3) fixe, 

5 solidaire du cadre rigide. d'une partie de tete (4) 
articulee a une extremite de la partie centrale (3) et 
d'une partie de jambes (6) articulee a I'autre extre- 
mite de la partie centrale <3), des moyens de trans- 
mission de mouvements angulaires des parties de tete 

10 (4) et de jambes (6) par rapport a la partie centrale 
(3) et des moyens (17) d ' entrainement desdits moyens 
de transmission, caracterise en ce que lesdits moyens 
de transmission des mouvements angulaires comportent 
un mecanisme (14) de transmission de mouvement angu- 

15 laire a la partie de tete (4) du cadre superieur. un 
mecanisme (18,19) de transmission de mouvement a la 
partie de jambes du cadre superieur. des moyens (21) 
de liaison de ces deux mecanismes entre eux, 1' action 
initiale d * accrois sement d ' inclinaison du mecanisme de 

20 transmission de mouvement a la partie de tete (4) 
etant retardee par rapport a celle du mecanisme de 
transmission de mouvement a la partie de jambes (6) du 
cadre articule (2). 

2. Sommier articule suivant la revendication 
25 1. caracterise en ce que ledit mecanisme de transmis- 
sion des mouvements angulaires a la partie de tete (4) 
comporte un levier coude (14) articule par sa partie 
intermediaire sur la partie de tete (4) du cadre arti- 
cule (2), un premier bras (15) dudit levier etant 

30 relie auxdits moyens d * entrainement (17) et un second 
bras (16) dudit levier etant destine a prendre appui 
centre la partie de tete (4) pour provoquer son sou- 
levement par deplacement angulaire par rapport a la 
partie centrale (3) du cadre articule (2). 

3. Sommier articule suivant la revendica- 
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tion 2. caracterise en ce que ledit mecanisme de 
transmission des mouvements angulaires a la partie de 
jambes (6) comprend deux biellettes (18,19) articu- 
lees entre elles par une de leurs extremites et dont 
les extremites opposees sont articulees a leur tour 
respectivement sur la partie de jambes (8) du cadre 
articule et sur le cadre fixe ( 1 ) du sommier, le point 
d • articulation commun (20) de ces biellettes etant 
relie audit levier coude (14) par une tige de liaison 
(21). 

4. Sommier articule suivant I'une des reven- 
dications 2 et 3 . caracterise en ce que lesdits moyens 
d ' entrainement des moyens de transmission de mouvement 
etant constitues par un seul verin (17), le corps du. 
verin est articule sur le cadre inferieur fixe (1) du 
sommier tandis que la tige (17a) dudit verin est arti- 
cul^e a I'extremite libre du premier bras (15) du 
levier coude (14). I'agencement etant tel qu'en posi- 
tion horizontale du cadre articule (2). la tige (17a) 
du verin §tant dans sa position extreme sortie, le 
second bras (16) du levier coude (14) fait avec la 
partie de tete (4) sur laquelle il est articule, un 
angle d'une valeur determine© correspondant audit 
retard d ' actionnement de la partie de tete (4) par 
rapport a la partie de jambes (7,8) du cadre supSrieur 
articule ( 2) . 

5. Sommier articule suivant I'une des reven- 
dications 2 a 4. caracterise en ce qu'auxdits moyens 
d* entrainement (17). sont associes des moyens (32) 
d • emmagasinage d*energie pendant la course des moyens 
d' entrainement (17) destinee a deplacer le cadre arti- 
cule (2) vers la position horizontale, ces moyens 
d'emmagasinage etant constitues par au moins un res- 
sort pneumatique ou mecanique. 
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6. Sommier articule suiyant I'une des reven- 
dications 2 a 5. caracterise en ce que ledit second 
bras (16) du levier coude (1^) comporte des rnoyens 
(23) de reglage de la position de contact entre ledit 

5 second bras (16) et ladite partie de tete (4) du cadre 

articule (2). 

7. Sommier articule suivant I'une des reven- 
dications 3 a S, caracterise en ce que ladite tige 
(21) de liaison entre les mecanismes de transmission 

10 des mouvements angulaires a la partie de tete (4) et a 
la parti© de jambes (7,8) du cadre articule (2) est de 
longueur reglable. 

8. Sommier articule suivant I'une des reven- 
dications 3 a 7. caracterise en ce que lesdites biel- 

15 lettes (18.19) du mecanisme de transmission des mouve- 
ments angulaires a la partie de jambes C7,8) du cadre 
articule (2j comportent des trous respectifs (30,31) 
de reglage de leur articulatioiv avec ladite tige de 
liaison (21). 

20 9. Sommier articule suivant I'une des reven- 

dications 1 a 8, caracterise en ce que lesdits rnoyens 
d* entrainement des rnoyens de transmission de mouvement 
sont constitues- par un yerin electrique, hydraulique, 
pneumatique. ' 

25 10. Sommier articule suivant I'une des re- 

vendications 2 a 9. caracterise en ce que ladite 
partie de tete (4) est montee a rotation libre par 
rapport au levier coude (14) dont le bras (16) formant 
organe de poussee a la montee constitue egalement un 

30 organe de securite anti-coincement a la descente. 
et/ou en ce que la biellette (18) du mecanisme de 
transmission de mouvement a la partie de jambes (7) 
est articulee sur cette partie par 1 ' intermediaire 
d'une biellette secondaire (18a) qui forme organe de 



2555426 



13 

poussee a la montee et organe de securite a la des- 
cente de ladite partie de jambes (7). 
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